Model Roketcilik icin Kopya Esaslar

Kopyalan satilmadigi ve Estes logosu agikca goruldigu stirece bu sayfalan projeksiyon slayt gosterimi ya da metin sayfalari
olarak kopya edebilirsiniz.

Bu esaslar egitim programinizi maksimum degerde gerceklestirmenize yardimel olmak iin size bir fayda saglayacaktrr.

Kullanmak amaciyla, kopyalamadan evvel bu bolimi (kisa cizgi icindeki) ¢ikariniz.
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Model Roketcilik Givenlik

Kurall®

1. Malzemeler--Model roketimi model roketimin
performansi ve kullanilan giiciine uygun olan kagit, agag, lastik
ve plastik gibi hafif malzemelerden yapacagim. Bir model roketin
burun konisi, gévde ya da kanatlari igin herhangi bir metal
kullanmayacagim.

2. Motorlar-- Sadece NAR sertifikasina uygun olarak imal
edilmis ticari model roket motorlarini imalatci tarafindan tavsiye
edilen usulde kullanacadim. Model roket motorunun pargalarin
ya da igeriklerini herhangi bir usulde degistirmeyecegim..

3. Kurtarma-- Tekrar ugurulabilmesi igin yere emniyetle
ddnebilmesi icin model roketimde her zaman bir kurtarma
sistemi kullanacagim. Gerekirse yalnizca atese dayanikl
kurtarma tapasi kullanacagim.

4. Agirhik ve Gii¢ Limitleri-- Model roketimin agirlig
havalanista 1500 gramdan daha fazla olmayacak ve roket
motorlarinin toplam itici glicli 320 Newton/san (4.45 Newton 1.0
pounda esittir) den daha fazlasini Gretmeyecektir. Model
roketimin agirhgi kullanilan motorlar igin motor Greticisinin
Onerdigi maksimum havalanma agirligindan daha fazla
olmayacak ya da model roketim icin Uretici tarafindan 6nerilen
motorlar kullanacagim.

5. Denge-- Model roketimin model roketin firlatildigi
zamanin digindaki daha dnceden tespit edilmis dengesini ilk
ugustan 6nce kontrol edecegim.

6. Roket Yiikii-- Bocekler hari¢ olmak lizere, model roketim

canli hayvanlar tagsimayacak ya da yanici, patlayici ya da zararli

bir roket yuki tasarlanmayacaktir.

7. Firlatma Yeri-- Model roketimi disarida ylksek agaglar,
enerji hatlari, binalar ve kuru gayir ve galilik olmayan agik bir
alanda firlatacagim. Firlatma yerim en azindan asagidaki tabloda
onerilen blyUklikte olacaktir. .

FIRLATMA YERiI OLCULERI

Minimum
Yuklu Esdeger _Yer
Toplam ltici Giig Motor Olgusii
(Newton-saniye) Tipi (feet) (metre)
0.00-- 125 1/4A & 1/2A 50 15
1.26-- 2.50 A 100 30
2.51- 5.00 B 200 60
5.01-- 10.00 C 400 120
10.01-- 20.00 D 500 150
20.01-- 40.00 E 1000 300
40.01-- 80.00 F 1000 300
80.01--160.00 G 1000 300
160.01--320.00 2Gs 1500 450

8. Firlatma Rampasi-- Model roketimi model roketin
guvenli bir ugus rotasi temin etmek icin uygun bir hiza
ulagincaya kadar dimdik kilavuz olmasini saglayan sabit
bir firlatma aletinden firlatacagim. Kazara olacak g6z
yaralanmasini 6nlemek icin, firlatma rampasini daima firlatma

¢ubugunun ucu gdz hizasinin yukarisinda olacak sekilde

yerlestirecegim ya da firlatma gubuguna yaklasildigi sirada

ucunu kapatacagim. Kullaniimadigi sirece firlatma gubugumu
kapatacagim ya da sdkecegdim ve asla dik bir pozisyonda
saklamayacagim. Firlatma rampam motor egzozunun yere
direkt olarak vurmasindan dolayi bir jet saptirici aletine sahip
olacak. Yanik otlar, kuru yabani otlar ya da diger kolay
yanacak malzemelerin bulundugu alani her zaman
temizleyecegim.

9. Atesleme Sistemi--Model roketimi firlatmak igin
kullandigim sistem elekirikle ¢alisacak ve uzaktan
kumandali olacaktir. Bir firlatma anahtarina sahip olacak
sistem serbest birakildigi zaman “kapali” ya tekrar
cevrilecektir. Sistem firlatma anahtarina seri halde bagl bulunan
seyyar bir glivenlik kilidi icerecektir. Biit(in insanlar model
roketten bitln model roket motorlarini atesledigimde 30
Newton-saniye ya da toplam itici glicli daha azsa 15 feeet (5
metre) ve atesledigimde bltlin model roket motorlarinin toplam
itici glicti 30 Newton-saniyeden daha fazlaysa en az 30 feet (9
metre) uzakta olacaklardir. Sadece motor Ureticileri tarafindan
Onerilen ve kullanacagim elektrikli atesleyiciler firlatma
anahtarinin bir saniye iginde calistiracagi model roket
motoru(lari)ni atesleyecekdir .

10. Firlatma Giivenligi-- Roketin ateglenmesini
gorebilecek bes saniyelik sesli geri sayima baslamadan evvel
bekletilen model roket firlatiligini firlatma alanindaki kisilerin
farkina varmasini saglayacagim. Bir silah olarak kullanilan bir
model roket firlatmayacagim. Model roketimin basina
ateslenmeme gelirse, | will not allow anyone to approach it ya
da firlatma rampasi until | have made certain that glvenlik kilidi
has been removed ya da that batarya has been disconnected
from atesleme sistemi. | will wait bir dakika after a misfire
before allowing anyone to approach firlatma rampasi.

M. Ugus Sartlari-- Model roketimi yalnizca rlizgar saatte 20
mil (30 kilometre)'den daha az oldugu zaman firlatacagim.
Bulutlarin igine, ugan ugagin yakininda ya da insanlar veya
mala milke zarar verecek bir bigimde model roketimi
firlatmayacagim.

12. Firlatma Oncesi Testi--WWhen conducting research
activities with unproven model roket designs ya da methods |
will, when possible, determine the reliability of model roketim by
firlatma dncesi testleri. | will conduct the launching of an
unproven design in complete isolation from persons not
participating in the actual firlatma.

13. Firlatma Agisi-- Firlatma aletimi 30 derece dikey sinirlari
icinde yoneltecedim. Herhangi bir aleti yatay bir sekilde sevk
etmek icin model roket motorlarini asla kullanmayacagim.

14. Kurtarma Riskleri-- Bir model roket bir enerji hattina ya
da diger bir tehlikeli yere dolasirsa, onu geri almaya tesebbls
etmeyecegim.
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HIZLI VE KOLAY TANIMLAMA ICIN MOTOR KODLAMASI

1. Etiket rengi belirtiimis motorun kullanilma onerisi.

a. YeSil L Tek Kademeli roketler
b.Mor. ... . Ust Kademe ya da Tek Kademe, Cok hafif roketler kullaniliyorsa
cCKmzi................. *Yardimci motor ve ¢ok kademeli roketlerin arada bulunan kademeleri
d.Siyah ... *R/C plandrler igin 6zel tapali motorlar

*Geciktirme ya da firlatma barutu icermez.

2. Kod designation stamped on motor gives
useful ve important information
on its performans capabilities.

B6-2

a. Bu kisim motor tarafindan Uretilen toplam
itici kuvveti ya da toplam gucu belirtir. -

TEK KADEME

b. Bu kisim motorun ortalama itme kuvvetini-
Newton olarak gosterir ve roketinizin ugusu
igin uygun motoru segmenize yardimci olur. -

c. Bu sayi size rokette yanmanin bitmesi ve
firlatma barutu arasindaki gecikmeyi size
saniye olarak verir. Herhangi bir ugus igin
istediginiz gecikme sureli motoru se¢menize
olanak tanr.

TOPLAM iTiCi GUG ROKETINIZ NE

SINIFLANDIRMASI KADAR YU_KSEGE
GIDECEKTIR?
Asagidaki cetvel tek kademeli roketlerle elde
Pound- Newton- edilebilecek tahmini irtifay1 gostermektedir.
Kod Saniye Saniye Roket bilyiiklik | Tipik 28 gr.’lik
Motor ve agirhgina bagli olarak  bir modelde
1/2A [ 0.14-0.28 | 0.625- 1.25 Olglisii irtifa menzili(metre) | tahmini irtifa(metre
A 028-05% | 126 - 2.50 1/2A6-2 30 — 120 57
B 056-112 | 251 - 5.00 A8-3 60 — 195 135
C 112-224 | 5.01 - 10.00 B6-4 90 — 300 225
D 2.24-5.00 [{10.01 - 20.00 C6-5 105 — 450 300
(Bazi yuksek performansli roketler yukarida
gosterilenden daha yuksek irtifalara
ulasacaklardir.)




Model Roket Motor Fonksiyonlar

Bir roket motoru yapi ve
fonksiyonlarinin esasl olarak
grafiksel agiklamasi
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Tk Itme Kuvveti/Zaman Egris
B6-4 Model Roket Motoru
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Atesleyici Tesisati

Motorun ateglenmesiyle ilgili
batun problemlerin yaklasik %
90’nina atesleyicinin motordaki

GECERLI ' yerine uygun ve saglam bir bigimde
Vi

ATESLEYICININ UCU ITICi YAKITA DOKUNMALIDIR!

tutturulmamasi neden olmaktadir.
Atesleyici tutusturma igin aninda
kizdigindan dolayi itici yakita
dokunmalidir.

Mikro Klipsleri nozile mumkin oldugunca
yakin olacak sekilde bulunan atesleyici

baglanti kablolarina takiniz.

MODEL ROKET
ATESLEYICI TESISATI

Elektrikli model roket atesleyicilerini her zaman bir model roket firlatma kontrol aygitiyla kullaniniz.
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2. Tikag seritlerinden

. tikag ayiriniz.

1. Atesleyicileri ayiran

banti kesiniz. Banti 3. Motorun igerisine atesleyiciyi

¢ikarmayiniz. sokunuz. Ategleyici itici yakita
\%/ degmelidir.
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4 Tikact motor 5.Tikaci motor 6.Atesleyici

nozili icerisine tellerini

icerisine sikica bikinlz.

sokunuz. bastiriniz.

7. Bir mikro-klipsi ategleyicinin her bir

baglanti kablosuna takiniz. Klipsler
g birbirlerine ya da rlizgar saptiricisina
~4 E‘, IB‘@, degmemeli ve atesleyici baglanti

kablolari Ust Uste gelmemelidir.




